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La presente invention a trait h des dispositifs da 
prihension at de blocage pour boxtes, pots ou autres corps cylin- 
driqueSy en particulier pour boites lithographiSes ou en tout 
cas trait^BS superf iciellement avec des produits relativement 
delicate » qui doivent Stre saisies par des machines automatiques 
qui realisent des operations de finition et d<^ autres operations 
qui pr^parent les boltes pour la livraison. 

Jusqu'a present les dispositifs de prehension pour ces 
types de boites^taient realises avec des machoires, dont une 
etait fixe et 1' autre mobile, Ce dispositif pouvait presenter 
differents inconvenients : les inachoires pouvaient pincer les 
boltes lorsqu'elles n'^taient pas en position parf aiterhent cen- 
tree bu bien les machoires endommageaient la surface extSrieure 
de la boite, surtout si celle-ci 6tait deja prete pour la vente, 
c • t!st-?j-dire si elle etait deja agrementSe de ISgendes, de colo— 
rulitjfis ou de dessins. En outre, les machoires utilis^es jusqu*a 
pr^istrnt ne permettaient en aucune fagon un autocentrage de la 
tjof'.c *iu nours des operations successives. II resulte de ce qui 
J rt^rf Je que la boite saisie par les machoires etait positionn^e 
•If f^ron a rendre fixe son axe longitudinal, de sorte que, en 
zr^.'nn d'un leger defaut de positionnement eventuel des machoires ^ 

fic Icj boite pouvait etre deplace par rapport it 1* axe d'un 
OK dr plusieurs dispositifs qui devaient effectuer ensuite I'opi- 
r#-t;fin sur la boxte. Cela necessitait done un reglage precis de 
ir position des machoires et des dispositifs successifs effectuant 
crrta:nrs Operations sur la boite af in que I'axe de la boxte se 
rcnft^nde exactement avec I'axe de chacun de ces dispositifs. 

La presente invention a pour objet la realisation d'un 
d'.njnritif de prehension pour boites ou pour d' autres corps 
cy 1 1 nr: r iques , dans lequel les boxtes peuvent §tre regues avec 
une tr 16 ranee de centrage notable, puis ensuite amenees en posi- 
tion dc biocage, ledit dispositif etant autocentreur , c'est-i-dire 
qu'il pernet une oscillation de I'axe de la boite qui lui assure 
une odaptdtion a toutes les positions decalees eventuelles qu'un 
ou plusieurs des dispositifs de travail successifs, agissant sur 
ladite boite, peuvent presenter. 
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La pr^sente invention a ^galement pour objet de traiter. 
la boite avec douceur tout en rSalisant en m6me temps son parfait 
blocage. 

Ces buts ont ete attaints a I'aide d»un dispositif de 
5 blocage constitui par un anneau torique creux en matiriau elas- 
tique, dans lequel du fluide sous pression est introduit ou non, 
de fagon qu'& la pression atmospherique , 1* anneau permettel'entrfie 
de la boite, tandis que celle-ci est bloquee dhs que la cavity 
intirieure de 1' anneau est mise en communication avec le fluide 
10 sous pression. 

Dans une realisation pr^firie de I'invention, la caviti 
intfirieure de 1' anneau est relies h la source de pression au 
moyen d'une soupape soumise a I'action d*un ressort, qui maintient 
la pression a I'interieur de 1' anneau jusqu'S ce que 1' action 
15 dudit ressort ne soit pas annulee. Ladite soupape permet I'entrSe 

de la pression chaque fois que la pression exterieure est suffisante 
pour deplacer le piston de la soupape contre Inaction du ressort. 

Dans une autre realisation preferee de I'invention, la 
soupape presents une saillie externe qui peut fitre actionnge aussi 
20 bien manuellement que par des dispositif s micaniques, par exemple 
par une came, qui, en poussant la saillie, permet la dScharge de 
la pression contenue dans 1* anneau, 

L' invention sera mieux comprise a la lecture de la des- 
cription d'un exemple de realisation, faite a titre d' exemple non 
25 limitatif en se referant aux dessins annexes, dans lesquels : 
la fig. 1 est une vue de face du dispositif selon la 
prisente invention, et 

la fig. 2 est une vue en coupe prise le long de la ligne 

II-II de la fig. 1 . 

30 En se rapportant aux dessins, on remarque qu*on a disignfi 

par 1 le corps de support du dispositif de prihension^ par 2 et 3 
deux brides annulaires qui retiennent entre elles un anneau torique 
glastique creux 5 definissant une cavite interieure, L* anneau 5 
est fixe, de fagon etanche, entre les brides 2 et 3, par exemple en 

35 inserant dans 1' anneau une cloison de pression 4 qui distribue la 
pression sur tout 1' anneau et, en meme temps, definit une gpaisseur 
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suffisahte pour que 1' anneau^ soit mont^ de fajon gtanche* La 
clolson de pression 4 presente en un point un trou qui met en 
communication la cavite interieure de I'anneau 5 avec une soupape 
qui va etre decrite ci-apres, 

5 La soupape comporte un piston 12, presentant a sa partie 

inferieure une section carrie, qui coulisse dans un trou rond 13^ 
perci dans un gcrou 13, une cavit§ 12a itant prevue dans la partie 
inferieure du piston 12 ; un ressort 11 est insere daris cette 
Davits 12;a^ de sorte qu'une extrimiti dudit ressort est en appui 

1(i centre le fond de la cavite 12^ tandis que 1* autre extremite 

prend appui sur une rondelle 10 fixes dans I'Scrou 13 au moyen 
d*une garniture annulaired'etancheitB 9. Des garnitures consti- 
tuees par des anneaux en caoutchouc 6 et 15, ainsi qu'une garni- 
ture 14, assurent I'etancheite de la soupape. 

En part ant de la position representee sur la fig. 2, en 
traits pleins, c'est-a-dire lorsque I'anneau torique glastique 5 
est dSgonflS, on insert la boite B dans le trou defini h I'inte- 
rieur des deux brides annulaires 2 et 3. Lorsqu'on desire bloquer 
la boite, on. exerce une pression sur un piston 12Jb qui sort de 

20 I'^crou 13, de fagon a I'abaisser a I'encontre de Inaction du 

ressort 11, pour permettre a un fluide sous pression de penetrer 
dans I'anneau elastique 5. 

L'anneau elastique 5 se gonfle alors , comme indique en 
traits pointilles sur la fig. 2, et bloque la boite. On peut remar- 

25 quer qu'il est possible d'ihserer le corps cylindrique ou boite B 
avec des tolerances de positionnement importantes itant donni que 
la deformation de l'anneau 5 peut etre plus ou moins forte. En- 
outre, la boite bloquee de la fagon decrite peut oscilier autour 
du point de prehension eft son axe A peut prendre les positions in- 

30 diquies en A' et A". 

On remarquera en outre que la prehension realisee au 
moyen du dispositif decrit ne peut provoquer aucun dommage a la 
surface de la boite, etant donne que le contact est exerce de 
fagon tr&s douce. 

35 ■ Lorsque les operations qui doivent etre effectu^es sur 

la boxte sent terminees, oh libere la boite simplement en agissant 
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sux le piston 12 et en expulsant la bo£te siraultaniment, par 
example au moyen d'un piston P qui agit sur una extremity du 
coips cylindrique B, comme on a indiqui schimatiquement sur la 
fig. 2. 

faction du piston P peut Stre facilitie par un souffle 
d'air provenant d'un trou perce le long de I'axe du piston. 

II faut en outre remarquer que I'appareil salon la 
pi6sente invention peut gtre aisSment adapts h des corps cylin- 
driques ayant des diamfetres tr^s diffSrents.Dans ce but, il suffit 
de divisser trois vis 7 et de substituer au bloc forme par les 
brides annulaires 2 et 3 et comportant I'anneau glastique 5 et la 
cloison de pression 4 un autre bloc analogue mais ayant des dimen- 
sions diffgrantes, tandis que le corps de support 1 et la soupape 
restent solidement fix6s ii la machine au moyen de vis 8. 
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" , ■ ■ • ' REVENDI CATIONS . 

1 . " Dispositif de prehension pour boites ou autres corps 
cylindr±ques» caracterise en ce qu'il est constitue par itn anneau 
torique creux elasticjue dont la cavite interieure est selective- 
ment reliee a une source de pression, 

2. Dispositif selon la revendicati on 1 , caracterisi par 
le fait que la caviti interieure de 1' anneau elastique est reliSe 
a la source de pression par 1' interm^diaire d'une soupape etanche 
d'entrie et de sortie d' air, soumise a Inaction d'un ressort. 

3. Dispositif -selon la revendication 2, caracterise par 
le fait que la soupape fitfanche comprend un piston dont I'extrg- 
mite fait saillie hors du dispositif de prehension, leditpiston 
pouvant et^e actionni maniielleTnent ou mecaniquement , par exemple 
au moyen d'une came. 

4. Machine pour la finition de boites ou autres corps 
cylindriqUBS, caract^risee par le fait qu'elle cdmporte au moins ' 
un dispositif de prehension de bDxtes devaht suhif une cperation de fini- 
tion, sislon I'.une des revendications precidentes • 
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